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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(g) Verfahren und Einrichtung zur Bestimmung der Planheit bzw. der Zugspannung odar der 
Zugspannungsverteilung bzw. der Zugkraft eines Motallbandes in einer Walzstrafie 

@ Varfahran zur Bestimmung der Planheit bzw. der Zugspan- 
nung Oder der Zugkraft eines Metallbandds (2) In einer 
WalzstraSe, mitteia einer MaBroIle (3) mit auf dam Umfang 
verteilten Kraft- bzw. Kraftdnderungs-Sensoran (9), die in 
Umfangsrichtung z. T. gegenainander versetzt angaordnet 
8tnd. wobai die Zugkraft (F ) im Metallband (2) sua ainer 
Beziahung i- f(k, z(i)) zwischan der Zugspannungsvertei- 
lung bzw. der Zugkraft (Fj, den MeBwerten z(i) der Kraft- 
bzw. Kraftanderungs-Sensoren (9) und einem Proportionally 
tatafaktor (k) ermittalt wtrd, und wobei die Bestimmung dea 
Proportionalitdtafaktora (k) aus der Bezlehung 

P»,soll • *^^»> zwischan dam zeftlfchen Mittelwert 



CO 

i 



der Sollzugkraft ' ^' ' soll> ' dem Proportlonalhitsfaktor (k) 
und MIttelwartsn der MeQwerte (z(l]) dar Kraft- bzw. 
Kraftinderungs-Sansoren (9) erfolgt. 
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Ola folo^ndsn Angaben sind dan vom Anmaldar aingaralehtan UntBrlagon ontnominan 
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20 Auigabe der Erfindunff ist ec Vi^*f»k. t. . © i 

anzugeben.initdemdie PlaohSb^ 4?S«^;a°K ^SF^tung zur DurchfQhnmg dieses Verfahrens 

MetoDbandes 2 zu ennitteln. sind auf der MeBrofle sSrf^^l^^^'^^'^SSvenenung die Breite <ks 
Kraftsensoren angeordnet. mit denen die RSSt^i vSi? ^ der MeeroUealingSfatS 

di^jfj^ew angeordnet Da die K^tenSl^ Umfangsrichtung der MeBroUe ausgericSetST 
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tune der MeBroUe ausgericbtet. sondera versetzt angeordnet Da je vier Kraft- bzw. Kjaftandenuigssereioren 9 
gleichzeitig MeBwerte Uefern. konnen ihre MeSwerte im Zeitmultiplexverfahren Qber vier Datenleittmgen 

*Flfr?Sn*Si Ausschnitt einer MeBrofle 10 in abgewickelter DanteUung. Auf der MeBrolle 10 lauft ein 
Met^band 11, das einen Kraft- bzw. Kraftanderungs-Sensor 12 nicht vollstaQdig uberdeckt Der Kraft- tew. 
Kraftanderungs-Sensor 12 weist einen Antefl mit unbedeckter Oberfliche 13 (Af) uod emea Anted n^t bedeckter 
Oberflache 14 (Ab) auf. Die MeBwerte von unvoUstSndig bedeckten Kraft- bzw. Kraftaaderongs-Sensoren 12 
sind entsprechend dem Grad ihrer Oberdeckung durch MultipBkation mit dem Korrekturfaktor 

Af + Ab 
Ab 

zukonigieren. 

Patentanspriiche 

1. Verf ahren zur Bestinunung der Planheit bzw. der Zugspannung oder der Zugkraft eines Metdlbandes (2) 

in einer Walzstrafl^ mittels einer MeBroBe (3) mit auf dem Umf ang verteilten Kraft- bzw. Kraftandenmp- » 
Sensoren (9), die in Umfangsrichtung z. T. gegeneinander versetzt angeordnet smd, wobei die Zugtoaft (F^) 
im Metallband (2) aus einer Beziehung F, - f(k, z©) zwischen der Zugspannunpyerteilung bzw. der 
Zugkraft (FA den MeBwerten z(i^ der Kraft- bzw. Krafandenmgs-Sensoren (9) und emem Proporttonali- 
tatrfaktor (k) ermittelt wird, und wobei die Bestimmung des ProportionahtatsfaktorsOc) aus der Beziehimg' 
Fx«,u = m zwischen dem zeitiichen Mittelwert der SoUzugtoraft (F«od). dem Pro^rtionahtatsfaktor 25 
OOund Mittelwerten der MeBwerte (z(i)) der Kraft- bzw. Kraftandenmjgs-Sensoren^) erfolgt. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzelchnet, daB die Bestimmung der Zugkraft mit der Bezie- 
himg 
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erfolgt wobei ^ 

Fz die Zugspannungsverteflung bzw. die Zugkraft, 

m die aSi von wgcnannten MeBwinkela d. h. virtucUen Linien (S) in Mefironenlangsnchtung, auf dem 
Umf ang der MeBroUe (7), auf denen Kraft- bzw, Kraftanderungs-Sensoren (9) liegen, 
a der Umschlingungswinkel der MeBrolle (7) durch das Metallband (2% 
j der Laufindex eines MeBwinkels, 

keinProportionalitatsfaktor, ^ • x^r a 

n die Gesaiatzahl voq Kraft- bzw. Kraftanderungs-Sensoren (9) auf einer MeBroUe (7), 

10) die Meage von Kraft- bzw. Kraftanderungs-Sensoren (9) entlang emer virtueUen Lime (8) m 

JS^^J';?^^ bzw. Kraftanderungs-Sensoren (9) auf einer virtueUen linie in MeBroUen- 

iSS'^M^wm^eines Kraft- bzw. Kraftanderungs-Sensors (9) auf einer virtueflen Unie (8) in MeBrol- 

3, vSS^S'^^^iuc^ 1 Oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB die Bestimmimg des J^portion^hats- 
fdrto^ M aus der Beziehung zwischen den MeBwerten der Kraft- bzw. Kraftanderungs-Sensoren (9) und 
SS^SipbSn^tatsfakt^^^ mid dmch Gleichsetzen der Mittelwerte Qber zmmndest eme Umtohjm& 
vorzugs^eise mehrere Umd^hmigen. der MeBrolle (7) von Soil- und Istwert der j&igsp^^ 
bzw.Zugkrahbzw.-spannungindemMetaUbandbzw.memeraquij^entenGro^^ 

4/Verfahrea nach Anspruch 3. dadurch gekennzeichnet. dafl der Proportionahtatsfaktor k mit der Bezie- 
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bestimmtwtnl.wobetF2;»adiemittlereSoOzugkraftindemMet^bandist. w«,./u\,.,cH«r 
5 vSrennach Ansproch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet. dafi der Proiwrtion^itatef atoor (k) aus der 
BSngSenderSolbnigkraftindemMetaUband(7)bzw.eineraquwa^^^^^ 
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10 s + 1 . a .-^ 

2 s in — i=i 
^ 2 J 

•^f + Ab 
Ab 

muItipMert werden. 

ai) = z(i). ^^^^ • to^ 

K(a) • n 




(9i die auf Qber den Umfang der MdBroUe vSSSS^,I?2^^" K^iftanderu^s-Sensoren 

yerarbe.tjn«dervonden&afr.b«l^S^ erne Auswerteeinhek (5) zur 

10. Einnchtung zur Bestimmuiig der ^^ih^^ -^ ^^'^^^^^'^^^'^^^'^'^enzxdw^ 
2jctmet,da6 die AuswerteeSt gSs^Su?^^^^ Anspruch 8. dadurch^ekena- 
ner.mbesondereals einEinpIatineUclm™^^?^^^^ MikrokontroHer oder als MchreWprecli- 

11. Einrichtung zur BesthnimSdM^l^eh fc^ 

zeichnet daB die AuswerteeiSfh S2««eS^1^5^""2°« Anspruch 8^ daduich gekenn- 
Mustrie-PQ ansgebiktetisL ^ ' «euerpragranumerbare Steuemng; als VME-Bussystem f der^ 
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